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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
セッション3番目の講演（PMT（高橋さん）のあと）
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
（前の講演でPMTに焦点を当てているから改めてLST概要をおさらい）
LST説明->初号機は来年ファーストライト�焦点面カメラは265個のPMTモジュール（1855ピクセル）で構成されている
モジュール1クラスタあたり7本のPMTと1枚の信号読出し回路などで構成される
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
各モジュールについての説明�ここでDragonについての性能も説明
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
初号機で実際に使用するPMT、Dragon等で構成される1/14サイズ（19クラスタ）のミニカメラを用いた試験の結果を報告する
これまでは単体での性能評価を行ってきたが、ミニカメラ試験では複数のモジュールを同時に使用し、より実際のカメラに近い形で試験を行う
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
ミニカメラ試験セットアップについて�パルサー、ミニカメラには外部トリガーを用いており、ミニカメラ内でトリガ信号を生成しているわけではない
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
各試験結果
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
各試験結果



ITAATEER EIVARFGER

o BIREMRIESNTULWSHZ5EIHEIE ChHEERUIC
— PMT Nominal Voltagez1H&(CBERELE

PMT Nominal Voltage®5IB:AIZE

1300 prrrer

R R S R R E R ans R ane s ey T T T T T T T T T T T T
; e

F 3 -
1250 =43 3B “n
1200 =% 30
1150 asF i RMS

F L ~N
1100 20F V

: : AR c
1050 15 Ilr O
1000 |- 10 : I “‘

n , ;

: 7/ 5 5
950 =y ;E'I-l-. = n

3% AIE1EBIHAE[V] 3 :

-IIII LB a Illlillllillll - - IIII- O-IIl Al Al ..IW. ...... il Ll I..-
%0800 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 -100 80 60 40 -20 0 20 40 60 80 100

CORERTAOD—T OfitzUlLETDREICEEU.
cDRENSEHE U EECconsistent


プレゼンター
プレゼンテーションのノート
各試験結果
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
LST初号機運用に向けた今後のスケジュール
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
LST2-8号機に向けた信号読出し回路の新規開発（v6）
信号取得のための回路は初号機搭載用回路と同じで、新機能を追加
温湿度センサーはメインアンプまわり、電圧モニターは電源まわりを測定
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
DRS4について（イタリアPSI研究所が開発したアナログメモリASIC。9ch差動入力で1chあたり1024個のキャパシタのあるスイッチトキャパシタアレイ。�1GHzの高速サンプリング可能。PMTからの信号をHigh、Lowゲインそれぞれ4chのキャパシタで保存するため、4usecのバッファあり。Ch9はタイムキャリブレーション用）
1GHzだと1nsec刻みだが、そのずれを測定すると、数100psecずれているキャパシタ（スイッチ）が存在する（ずれは数十％）
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
タイムキャリブレーション回路の説明（single->差動に変換した後に信号を分割して、最終的にDragonにのっている８つのDRS4のch9に差動で入力（オシレータICは１つのみ））
回路シミュレーションで得られるTime Cal回路の性能について�DRS4の入力電圧は1Vp-p�この精度はローパスフィルターでどれだけ30MHz以外の高調波成分を落とすことが出来るか、アンプが30MHzに対しての性能が保証されているかに依存する
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
LED、FPGAユニバーサルピンはデバッグ用（LEDは運用時はOFFに。FPGAに接続しているLEDはロジックで、ADCとPROMに接続しているLEDはジャンパーでON/OFF可に）
24V用のアルミ電解コンデンサはL=10.2mm（φ=10mm）だったが、背が高いためにカメラホルダーへの組み立て時にまわりの装置とコンデンサがぶつかってしまい、外れてしまうケースがあった
->耐圧を少し下げ（50V->35V）、サイズを小さいもの（L=6.3mm（φ=7.7mm））に変更した（コンデンサの性能は変わらず（150uF））
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
まとめ
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